FORMULAS

-1
Método de Frobenious: F(r) =r(r — 1) +por + qo; @ F(r+mn) Zak{(r +k)pn—ik + @u-r}, n>1.
k=0

Transformadas de Laplace: () = { (1) z § 8 N E( fo f(r)g(t—7)dr e 4(t) é o delta de Dirac.

Funcao f(t) g(t) | t",n=0,1,... | sin(at) | cos(at) | U(t —a) | §(t — a)
] —as
Transformada | L(f) = F(s) | G(s) s:il 2 _C:_ 5| i o € . e s
Fungao e f(t) | Ut —a)f(t—a) f'(t) t"f(t) (f * g)(t)

Transformada | F(s — a) e~ F(s) sF(s)— f(0) | (-1)"2-F(s) | F(s)G(s)

Sistemas de Equagoes: Dada uma matriz A de n X n, a solugdo do PVI

y . t
X'(t) = AX(t) + F(t), ¢ dada por X(t) = e X, + 6’“/ e 4 F(s) ds.
X(0) = Xo, 0

A matriz exponencial e é dada por R,(At) onde R,(z) = 37—, ax(t)z*. Para achar as fungdes ax(t) use o fato

de que para cada auto-valor A com multiplicidade m > 1 da matriz A: e = ? )()\t) para j =0,1,--- ,m — 1.



